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 الاهداء

 قال تعالى : )وَلقََدْ آتَيْنا لُقْمانَ الْحِكْمَةَ أَنِ اشْكُرْ لِلَّهِ وَمهَْ يَشكُْرْ فَإِوَّما يَشكُْرُ لِنَفْسِهِ(  )لقمان21(

 

 اىى ٍنبسح اىعيٌ والاٍبً اىَصطفى اىى سٍذ اىخيق اىى سسىىنب اىنشٌٌ ٍذَذ صيى الله عيٍهٌ وسيٌ

 اىى اىٍنجىع اىزي لا ٌَو اىعطبء اىى ٍن دبمذ سعبدرً ثخٍىط ٍنسىجخ ٍن قيجهب اىى واىذرً اىعضٌضح

 اىى اىقيىة اىطبهشح اىشقٍقخ واىنفىط اىجشٌئخ اخىرً واخىارً

اىى ٍن عيَىنب دشوفب ٍن رهت وميَبد ٍن دسس  اىى ٍن صبغى ىنب عيَهٌ دشوفب وٍن فنشهٌ ٍنبسح رنٍش ىنب 

 سٍش اىعيٌ اىى اسبرزرنب اىنشاً

 اىى ٍن وقف ثجبنجنب خطىح ثخطىح لانجبص هزا اىعَو اىى ٍششف اىَششوع د.غبدي صمبسنخ

 فشٌق اىعَو

 

 اىى ٍن سعى وشقى لانعٌ ثبىشادخ اىزي ىٌ ٌجخو ثشًء ٍن اجو دفعً فً طشٌق اىنجبح اىى واىذي اىعضٌض

 اىى ٍن سبنذنً ىشق طشٌق اىنجبح اىى سفٍق دسثً وصوجً اىغبىً ٍذَىد

 اىى اثنزً اىذجٍجخ ىجٍن

 نىس ٌىسف قصبص

 

ٌب ٍن ادَو اسَل ثنو فخش ٌب ٍن افزقذك ٍنز اىصغش ٌب ٍن ٌشرعش قيجً ىزمشك ٌب ٍن أودعزنً لله اىى اثً اىغبىً 

 سدَه الله 

 اووارعمادسبيتان

 

 اىى ٍن سعى وشقى لانعٌ ثبىشادخ اىزي ىٌ ٌجخو ثشًء ٍن اجو دفعً فً طشٌق اىنجبح اىى واىذي اىعضٌض

 اىى ٍن سبنذنً ىشق طشٌق اىنجبح اىى سفٍق دسثً وصوجً اىغبىً

 أٍجذ

 اىى اثنً اىذجٍت ٍذَذ

  ٍنبس سٍَش وهبدٌن
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WORKING TEAM: 

                         Anwar Sbitan                                         Nour Qassas                          

  

Manar Wahdeen 

 

 

Supervisor: 

     ENG.  Ghadi Zkarneh 

 

Project  Abstract : 

   This project aims to the evaluate TX5 Laser Scanner at Palestine Polytechnic 

University for the data processing possibilities and evaluation of accuracy and 

limitation. 

     Different objects are scanned from interior and exterior, the object are scanned 

from different station, the different scans are gathered to form the surface of the 

objects, 3D models are constructed and finished, an evaluation of the processes, 

limitation and accuracies are done. 

     Finally, a report that contains best procedures to apply scans of small and large 

objects from interior and exterior by means of many stations are prepared, this are 

include the expected accuracy and limitations of the scanner. 
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 الملخص:

ٌهذف هزا اىَششوع اىى رقٌٍٍ اداء جهبص اىيٍضس سننش فً جبٍعخ ثىىٍزننل فيسطٍن ٍن دٍث اٍنبنٍخ ٍعبىجخ      

 .اىجٍبنبد ورقذٌش اىذقخ

 ٍخزيفخ امثش ٍن ٍذطخ ٍن اىنبئن ٍسخ ورٌ ، واىخبسج اىذاخو ٍن اىَخزيفخ اىنبئنبد سخرطجٍق عَيٍخ ٍ رٌ        

 ىزشنٍو سطخ اىنبئنبد، ورٌ انشبء نَىرج ثلاثً الاثعبد.ورٌ رجٍَعهب ٍن خلاه اشعخ اىيٍضس ،

 ٍن واىنجٍشح اىصغٍشح اىنبئنبد فذىصبد ىزطجٍق الإجشاءاد أفضو عيى ٌذزىي رقشٌش إعذاد رٌ ، وأخٍشًا     

 .اىضىئٍخ ىيَبسذخ اىَزىقعخ واىقٍىد اىذقخ ٌشَو وهزا ، اىَذطبد ٍن اىعذٌذ ثىاسطخ واىخبسج اىذاخو
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